Journée technique
CADASTRE-ORTHO-LIDAR

Intervention de M.Murcia Thierry,
Directeur Géneral de Geomapping




Histoire de Geomapping

I . 2 --: -
— -~ I Mise en production I Dévellopement d'un

du systéme S B - - logiciel tablette adapté
' Création de Geomapping Participation au Salon A'“e"°"'t'°“ de la suite logicielle au travail terrain :

1er Prototype Mobile Intergeo de Berlin 2018 Arrivég de Geo3Draw+ avec puis  H)>() GroundTopo

Arrivée du systéme thermique
I Dévellopement de la suite logicielle Dévellopemerlt du software :

GeoView/Geo3Draw 2019 1ére solution frangaise de 3D

Production optimale th-ermique . .
du systéme d'acquisition Mise en production Hiver 2020

/v’“/

2017




Qu’est-ce qu’une vue immersive?

C’est une prise de vues haute définition géoréférencées et en 3D
permettant a l'utilisateur de confondre ses données avec la réalité terrain.
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Une réponse aux

| différents besoins |

de la topographie
et de la
cartographie
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Nuages sélectionnés
83092_01_110119

Pgnans
83033_05_100119

Camouies

Lancer

B> Selection de trajectoires sur fond cartographique

B> Visualisation des nuages de points HD

P> Prise de mesures précises
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Dessin de plan sur nuage de points

B> Codifications et calques personnalisables

B> Import DXF avec correction de I'altitude
B> Export DXF, Geo/SON, GML (CNIG V/2) T~ 128 \ /\/(. 11 | )

B> Nuage sur serveur ou en local
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Logiciel int|uEei U N DTOpO

Logiciel topographique pour tablette

B> Interoperabilite avec nos solutions PC

B> Export de plan aux formats courants

B> Contréle dynamique d'un plan ]V] O ! () | . I"} I a
B> Utilisation simplifiée A AUITA NI



Recherche de déperdition d'énergie

B> Visualisation de la donnée thermique

B> Analyse de la donnée thermique T ~ T A s A
, |Il(.J"’|ql|)|||(.‘
B> Export du rapport d'analyse -
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CAS D’USAGE DE VUES IMMERSIVES
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PLAN PUBLICITE
TOPOGRAPHIQUE Etat des lieux des enseignes
PCRS, RTGE, Carto 200 V3, publicitaires pour le
GRDF, Enendis etc .... réglement local de publicité

" MOBILIER URBAIN PREVENTION DES L
Référencement du mobilier RISQUES INONDATIONS DE SIG

X N :
urbain de I'ensemble d’une Evaluation des zones sensibles Systéme d In::?rmatlon
commune par détection de creux Géographique

topographiques
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Diagnostic de F'état de i Analyse de I'état des routes Géoréférencement des Exports compatibles Qgis
dégradation de la signalisation Analyse des infrastructures Fi détérioration. nid ! f > L2815,

routiere horizontale et et batiments communaux Issures'dee;f)::: it'onr ni affleurants des réseaux Autocad, Microstation ...

verticlale enterrés
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1112 Route de Flassans
83790 PIGNANS
Tél : 04.98.16.36.40

www.geomapping.fr



mailto:contact@geomapping.fr

